
2018.2.4GPS 方向探知、高度表示 GPS_Direction_Finder
TWE-LITE-RED の通信距離は3km （メーカー仕様）

同一受信装置でワイヤレス温度計：http://mtaka.html.xdomain.jp/Remote_T her mometer.html

GPS受信・センテンス送信 センテンス受信・解析・距離計算・表示
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動 作 ：
起動時に G P S センテンスの緯度，経度，およびアンテナ高を読み込み，これを A 地点とします。その後， 1 秒毎に
送られてくる G P S データを受取り（ B ），A 地点との方向・距離，相対アンテナ高を計算・表示します ．探知に先立って，
真南か真北にサーボを向けておきます．すると，サーボの指針が示す方向に B があります．

用 途 ：
デ ィズニーランド や運動会などで，子供や孫に取り付けて居場所を探したり，ビデオ撮影のためのレンズの方向
設定などに使えます． また，タクトスイッチにより，アンテナ高の 最大値が表示されます．スイッチを押し続けて
いる間，表示します．ラジコン飛行機（鳥や，動物，人間，自動車など何でもok）などに搭載し、最高高度を記録
するために使えます．送信部は，小型化が可能です．

TWE LITE BLUE
‘D’ 80,パケット,
CR,Trigger,親機
38400 bps

シリアルサーボ
コントローラー

方角[degree] 極（S:南極, N:北極）

アンテナ高[m] 受信サイン
受信毎に記号が変化

捕捉衛星数[機]

5V-3.3V 間I2C通信は抵抗のみの回路を使用
http://mtaka.html.xdomain.jp/5V_3V3_UART_I2C.pdf

距離[m]

シリアルサーボ化
http://mtaka.html.xdomain.jp/Serial_Servo_PIC12F1822.pdf

指針式方向指示，汎用R/Cサーボ

南

東 西

RC機搭載した最高到達高度



GPS Centences Receive・LCD Display・Servo Motor Control Circuit
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