
マイコンハンド IoT WiFi デバイスを変更することで AP 不要

WiFi
モジュール

サーボモータ
各指に1個、合計5個
電源は電池から直接供給

マイコン
びんぼうでいいの

シリアルサーボ化
PIC12F1822

手の平

UART
UpLoad時は外す

電池
LiPo 1cell,3.7V,850mAh
全ての電源供給

腕の素材：断面が半円形の工事用ラバー

LCDモニタ
2017 秋月電子,新発売

手の甲

ゴム手芸用ビーズ

指の素材：発泡スチロール（とても弱い）

DiyStudio ESP8266 OLEDディスプレイ0.91インチ などを用いれば超単純になる→ https://www.elekit.co.jp/product/docs/PU-2709Wi-ficar.pdf



無線LANルータに接続 IPアドレスを認識 コマンド受付状況
１、グー
２、チョキ
３、パー

モニタ状況

１、グー ２、チョキ ３、パー

インターネット

無線LANルータAP
プログラム次第で不要

携帯電話など

インターネットにつなぐことによって、
世界が広がります。ただしスケッチを
用意する必要があります。

このLCD（AQM1602Y-NLW-BBW ）は明るく見易い。

右のWiFi基板を使えば最早、外付け LCD さえ不要に！ → https://www.elekit.co.jp/product/docs/PU-2709Wi-ficar.pdf

http://akizukidenshi.com/download/ds/zettler/AQM1602Y-NLW-BBW.pdf

